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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

BOOM: CRS is makinelerinde birbirleri igine gegmis kovanlardan olugan kaldirma aparatini
tagiyan yatay veya yukariya kalduma hareketi saglayan kaldirma pistonlan {izerindeki celik
konstriiksiyon tist yapiyi,

CFS (CONTAINER FREIGHT STATION): Konteyner yiik istasyonunu (Giden partilerin
gruplandirilip konteynetlere dolduruldugu, gelen partilerin konteynerlerden ¢ikarilip ayrildig:
ve aktarmali yiiklerin depolandidi, liman/terminal iginde, yakininda veya limanla/terminalle
iliskili bir yerde bulunan tesis),

CRS (CONTAINER REACH STACKER): Dolu konteyner ellegleyen stacker veya is
makinesini,

ECS (EMPTY CONTAINER REACH-STACKER): Bos konteyner ellecleyen stacker veya
is makinesini,
ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma iglemlerini,

IMDG (INTERNATIONAL MARITIME DANGEROUS GOODS) CODE: Uluslararas
tehlikeli yiikler kodunu,

IMO (INTERNATIONAL MARITIME ORGANIZATiON): Uluslararasi Denizcilik
Orgiitii’nil,

ISCO: Uluslararas: Standart Meslek Siniflamasi’ni,
ISG: Is Saghg1 ve Giivenligini,

JOYSTICK: CRS ve ECS is makinesinde dort boyutlu (ileri, geri, asagi, yukari, sag, sol,
kendi ekseninde déniig) hareketleri ile lizerindeki kontrol butonlar1 sayesinde kilitleme-agma
hareketleri yapabilen kumanda kolunu,

KAYDIRMA-YATAKLAMA PEDI: Spreaderde, siirtiinmeyi &nleyerek kaydirma saglayan
teflon veya kestamin malzemeden yapilmug yass: plakayz,

KiSiSEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisam, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik

ve giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, caligan tarafindan giyilen, '
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarumi yapimig tiim alet, arag, gere¢ ve

cihazlari,

KONTEYNER: Uluslararas: Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve dlgiilere uygun
her tiirlii deniz, kara ve hava tagitlari ile taginabilen, devamli kullanmaya imkén verebilecek
sekilde hususi ve dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde,
yiikleme — bosaltma kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tagima kaplarini,

LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensoriint;
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MAST TAHRIiK ZiNCiRi: ECS’de asansor pedinin yukari-asagi hareketini saglayan
hareket ileti elemanini,

MAYNA: Asag1 yoni,

OPERASYON SAHASI: Yayalarin erigimine kismen veya tamamen kapali olan, yiik
ellecleme ve teknik islere ayrilmus liman/terminal boliimiini,

OPERATOR: i makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli elemant,

OVERFRAME: Yiikiin ve/veya ellegleme kosullarmmn giivenligi agisimdan 6zel iglem
gerektiren yiik/konteynerin giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi i¢in, tasiyici diizenege
sabitlenmesinde kullanilan yiikseklik arttiran bir aparati,

OVERLOAD: Asirt yiikli konteyneri elleclerken, vira durumunda makine hareketlerini
durduran ikazi,

PUANTOR: Her yik kalemini veya konteyneri, belirli bir yere (6rnegin CFS depo béimesi,
konteyner doldurma kapisi, ving alt1, saha interchange bolmesi) girip ¢ikarken kontrol etme,
sayma, smiflandirma, kaydetme iglerinden sorumlu kisiyi,

RAMAK KALA BiLDIRIMI: Liman operasyon alanlarinda, personelin gézlemledigi esitli
ISG risk ve tehlike olasiliklarim bildirme durumu veya islemini,

REEFER (Sogutmal) KONTEYNER: Eksi 20 ile art1 4 derecede tagmmasi gereken yiikler
i¢in kullanilan sogutma diizenekli konteynerleri,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da bagka zararli sonug meydana gelme
ihtimalini,

ROT KOLU: Pistondan aldig1 hareketi aks koluna ileten kolu,
SAPAN: Yiikii kaldirmaya yarayan aparati,

SERDUMEN: Uluslararas1 kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren,
ving ehliyeti olan vasifl elemani,

SPREADER: s makinesinin konteyner kavrayic/tutucu alt ekipmanin,

STACKER: Dolu ve bog konteyneri kisa mesafede farkli yerlere tasiyabilen ve istifleyen is
makinesini,

TEHLIKE: Isyerinde var olan ya da disanidan gelebilecek, calisant veya isyerini
etkileyebilecek zarar veya hasar verme potansiyelini,

TERMINAL: Isletmenin denetim ve gbzetimi altinda bulunan calisma sahalarmt (rihtim,
iskele, CFS, gecici depolama yerleri ve acik arazi gibi),

TRAKA: ECS’de bos konteyneri iki kdsesinden kaldiran tagima aparatini,
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VIRA: Yukari yonii,

ifade eder.

1. GIRIS

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) ulusal meslek standard:
5544 sayili Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan
5/10/2007 tarihli ve 26664 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarmim
Hazirlanmasi Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulug, Gérev, Caligma Usul

ve Esaslar1 Hakkinda Yo6netmelik hiikiimlerine gére MYK nin gorevlendirdigi Tiirkiye Liman
Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmustr.

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) ulusal meslek standards,
sektordeki ilgili kurum ve kuruluglarin goriigleri alnarak degerlendirilmis, MYK Ulagtirma,
Lojistik ve Haberlesme Sektér Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim
Kurulunca onaylanmagtir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) ulusal meslek standardinm 01 no’lu
revizyonu, Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafmdan yapilms ve MYK
Ulasurma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK
Yonetim Kurulunca onaylanmugtir.
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2. MESLEK TANITIMI
2.1. Meslek Tanimmm '

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3); is saglig1 ve giivenligi,
cevre ve kalite standartlar1 ile mevzuatlara, is talimatlarina uygun olarak, ilgili operasyon
yoneticisinin gdzetiminde, CRS ve ECS is makinelerinin glinliikk kontrollerini yapan, limanm
operasyon alanlarmda bu ig makinelerini kullanarak yiiklerin/konteynerlerin yiikleme,
istifleme, bosaltma, nakletme, aktarma gibi ellecleme islemlerini gerceklestiren kisidir.

Operatoriin kullandigi CRS ve ECS’ler forklift tiirii is makineleridir. CRS ve ECS kumanda
sistemleri hem elektrik-elektronik hem de mekanik-hidrolik unsurlar igerir. Operatér, gosterge
ve butonlar1 renk, 151k, simgeleri izleyerek eszamanli ve esgiidiimlii olarak is makinesine
kumanda eder.

2.2. Meslegin Uluslararasi Smiflandirma Sistemlerindeki Yeri
ISCO 08: 8344 (Forklift vb. yiikleme-bosaltma yapan araglarin operatorleri)
2.3. Saghk, Giivenlik ve Cevre ile ilgili Diizenlemeler

2872 sayil1 Cevre Kanunu

5312 sayili Deniz Cevresinin Petrol Ve Diger Zararli Maddelerle Kirlenmesinde Acil
Durumlarda Miidahale Ve Zararlarin Tazmini Esaslarma Dair Kanun

6331 sayil1 Is Saglip1 ve Giivenligi Kanunu

Tehlikeli ve Cok Tehlikeli Sinifta Yer Alan Islerde Caligtirilacaklarin Mesleki Egitimlerine
Dair Y6netmelik

Cevresel Etki Degerlendirmesi Yonetmeligi

Ekranli Araclarla Calismalarda Saglik ve Giivenlik Onlemleri Hakkinda Y 6netmelik
Gemilerden Atik Alinmasi ve Atiklarm Kontroli Yonetmeligi

Calisanlarm Giiriiltii ile flgili Risklerden Korunmalarma Dair Yonetmelik

Saglik ve Giivenlik [saretleri Yonetmeligi

Is Ekipmanlarinm Kullanimmda Saglik ve Giivenlik Sartlar: Yonetmeligi

Kisisel Koruyucu Donanimlarm Isyerlerinde Kullanilmas: Hakkinda Yonetmelik

Ayrica, ig saglign ve giivenligi ve cevre ile ilgili yiiriirliikte olan kanun, tiiziik, yonetmelik ve
diger mevzuata uyulmasi ve konu ile ilgili risk degerlendirmesi yapilmasi esastir.

2.4. Meslek ile ilgili Diger Mevzuat

4458 sayili Glimriik Kanunu

4857 saytli Is Kanunu

5188 sayil1 Ozel Giivenlik Hizmetlerine Dair Kanun
5607 sayili Kagakeilikla Miicadele Kanunu

618 say1li Limanlar Kanunu

854 sayili Deniz is Kanunu

Giimriik Yo6netmeligi
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Makina Koruyucular1 Yonetmeligi

Postalar Halinde Isci Cahgtirilarak Yiiriitiilen igierde Calismalara Iliskin Ozel Usul ve Esaslar
Hakkinda Y6netmelik

Uluslararas: Gemi ve Liman Tesisi Glivenlik Kodu (ISPS) Uygulama Plant

Ayrica, meslek ile ilgili yiiriirliikte olan kanun, tiiziik ve yonetmeliklere uyulmasi esastir.
2.5. Calisma Ortam ve Kogullar

CRS ve ECS is makineleri limanda, yayalarin erigimine kismen veya tamamen kapali olan,
yikk ellegleme ve teknik islere ayrilmig terminal boliimlerinde kullanilir. Terminaller,
isletmenin denetim ve gdzetimi altinda bulunan cesitli calisma sahalari; rihtim, iskele, gegici
depolama yerleri, konteynerlerin doldurulup bosaltildigi alanlar (CFS istasyonlar1) veya
clle¢leme yapilan agik arazilerdir.

Calisma ortarm hem agik hava hem de CRS ve ECS is makinelerinin kabinleridir. Kabinler
yerden yiiksekte olup, gerektiginde kizakli diizenck iistiinde hareket halindedir. Operator is
makinesinin kabininde, kumanda sistemlerini kullanarak, yogun dikkat gerektiren
manevralarla operasyonlar1 uzun siirelerle oturma pozisyonunda kalarak gergeklegtirir.
Operatdr; soguk, sicak, yagmurlu, riizgirl, nemli hava kosullarinda, vardiya usuliiyle esnek
mesai zamanlarinda ¢aligir. Yiik ellegleme iglemlerini liman operasyon sahalarinda formen,
serdiimen ve puantérler ile koordinasyon ve iletigim iginde yiiriitiir. Meslegin icras1 esnasinda
is saghp1 ve giivenligi onlemlerini gerektiren kaza ve yaralanma riskleri bulunmaktadir.
Risklerin tamamen ortadan kaldirilamadigi durumlarda ise igveren tarafindan saglanan uygun
kisisel koruyucu donamimi kullanarak calisir.

2.6. Meslege Iliskin Diger Gereklilikler

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3); 6331 sayih ISG
Kanunu'nun 15. maddesi geregince saglik gézetimine tabi tutulur ve Trafik Kanununun ilgili
maddelerinde belirtilen operattr belgesine sahip olmasi gerekmektedir.
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Ulusal Meslek Standardi

3. MESLEK PROFILi

3.1. Gorevler, islemler ve Basarim Olgiitleri

10UMSO0060-3 / 29.07.2015 / 01
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarmm Olgiitleri
Kod | Adr Kod Adr Kod Aciklama

Al Ise baslamadan &nce kisisel koruyucu donammu giyerek, takarak kusanir.

Al Kisisel koruyucu donamm Al2 Kisisel koruyucu donanimin asinma ve yipranma durumunu kontrol eder.
kultanmak

A.l3 Yipranmis kisisel koruyucu donanmimin yenisini ilgili gérevliden talep eder.

A2.1 Caligma alani ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi riskleri belirler.

A22 Belirledigi veya kendisine bildirilen olasi risklerin sonuglar1 ve etkilerini

A2 Risk nlerini X M degerlendirir.
A Is saghg ve giivenligi ile - isk etmenlerini azaltma e
cevre ve kalite Snlemleri A2.3 Ramak kala bildiriminde bulunur,
almak
(devamu var) A24 Degerlendirmelerine gore risklere kars: dnerilerini ilgililere bildirir.

A3.1 Is makinesini giivenli ¢alisma talimatlarina uygun olarak kullanir.

A32 Calisma alani veya is makinesi ile ilgili riskli durumlarda is makinesinin siren,
is makinesinin kullanimi o anons, telsiz, telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini riske uygun sekilde kullanr.
s;rasmda ve hareket sahasinda IMO etiketli ve 6zel islem gerektiren yiik/konteynerler igin, ylike/konteynere

A3 is saglig1 ve giivenligi A33 uygun aparatlarin kullamlip kullamlmadigini, belirlenmis tasryiciin tonajt, Kilitleri
Onlemleri almak ve ebad: olarak yiike uygunlugunu kontrol eder.
(devamu var)
A34 Ellegledigi konteynerin kapilarimin kapali oldugunu kontrol eder.
A3S CFS sahasindaki konteyner serme, istifleme ve kaldirma sirasinda sahadaki

dokiintii, s1zint1 durumlarinin saha sorumlusuna bildirilmesini saglar.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2015




Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

10UMSO0060-3 / 29.07.2015 / 01
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gérevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Ad: Kod Ad1 Kod Acgiklama
Reefer/sogutmali konteyner sahasindaki hareketlerde, elektrik kablo soketlerinin
A3.6
ellecleme sirasinda ¢ikartilmasim saglar.
Is makinesinin kullammi A3.7 Konteyner altindaki twist-lock yuvalarinin bos olmasim saglar.
A3 swrasinda ve hareket sahasinda
is saglig1 ve glivenligi ..
gnlerg}llsri alrﬁ:k = A38 Caligilan saha iizerindeki eksik uyari levhalarim ilgilisine bildirir.
A39 Operasyon sahasinda, insan trafiginin ve tagiyic1 araglarin sekiz metrelik giivenlik
- mesafesinin diginda bulunmasim saglar.
A4.1 Kazanin ve ¢aligma alaminin durumuna gore, talimatlara uygun sekilde ¢alismay
durdurur.
Is saglig1 ve giivenligi ile A4 ﬁ;;h?;;‘;? prosedilrlerini A4.2 Kazay: iletisim araglarini kullanarak acil durumlar igin belirlenmis ilgililere iletir.
A gfnf:kve kalite Snlemleri AA43 Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar veya ortaya ¢ikan saglik
sorunlarinda ilk yardim kurallarina uygun olarak miidahale eder.
A5 s makinesinin hareket ve manevralarinda ¢aligma alaninda alinan gevre koruma
" onlemlerine uygun hareket eder.
Cevre koruma 6nlemlerinin : IR I Kontr K 6nlem al 51
A5 alinmasina destek vermek A5.2 Is makinesinin yakit ve yag sizintilarini kontrol ederek énlem alinmasim saglar.
_ Caligma alaninda sahadan ve yiikten kaynaklanan gevre kirliligi riski tasiyan
A53 . i
durumlar ilgililere bildirir.
; S5 " i A6.1 Is saghg ve giivenligi ile cevre konulardaki egitimlerde isletmenin organizasyon
1s saghgl ve gu.ven!lg.l ile - ve progranmuna gore hazir bulunur.
A6 gevre egitimlerine istirak
etmek A.6.2 Egitimlerde kazandig: bilgi ve becerileri is bagi egitimlerinde paylagir.
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Gorevler istemler Basarm Olgiitleri
Kod | Adr Kod Adr Kod Aciklama
Gorev yapaca@ vardiyayla ilgili giinler ve mesai saatleri bilgisini vardiya degisim
B.1.1 N - R ; X
donemlerinde vardiya gizelgesinden alir.
. Vardiyada caligacagi is makinesine ve sahaya iliskin bilgiyi vardiya dncesinde
B.1 Is bas1 emri /is emri almak B.1.2 . Y gatisacas . s . . 4 $ ety Y
sistemden ya da vardiya ¢izelgesinden alir.
Arag terminalinden, planlama biriminden veya puantdrden; yapilacak isler
B.1.3 . s
hakkindaki is listesini alir.
B2.1 Vardiya amirligince diizenlenen isbas1 ve bilgilendirme toplantilarinda hazir
- bulunur.
B is organizasyonu yapmak . . ) Vardiyadaki operasyonlar hakkindaki operasyon alam riskleri, nakil-aktarma
(devami var) B.2 Isbag1 ve bilgilendirme B.2.2 calisma yontemleri, ISG 6nlemleri gibi konularda aktarilan bilgileri kendi vardiyasi
toplantilarina istirak etmek
acisindan yorumlar.
B.2.3 Verilen bilgiler ve goriigiilen konular hakkindaki bilgi, deneyim ve gtzlemlerini
- paylasir ve Onerilerini bildirir.
B.3.1 Bir dnceki operatdrden yapilan ve yapilacak isler hakkinda sozl1i bilgi alir.
B.32 Bir onceki vardiya operatoriiniin doldurdugu is makinesi ¢aligma formunu
B3 - Vardiya teslim almak/etmek e inceleyerek makinenin durumu hakkinda bilgi alir.
B.3.3 Doldurdugu is makinesi caligma formunu amirine iletir.
B34 Bir sonraki vardiyada gorev yapacak operatdre operasyonlar ve is makinesi ile

ilgili bilgi verir.
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Gérevler Islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Adr Kod Adr Kod Aciklama
Ts makinesi calisma formundaki; operator kimlik bilgileri, vardiya tarihi ve
B.4.1 numarasi, ¢aligilan is makinesi ve saha kodu, operasyon baslama bitis saati, i§
makinesi motor-saati bilgilerini kaydeder.
o X Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili; motor, hidrolik, hidrolik-fren, sanzuman
B.4 Gunlitk makine ¢aliyma formu yag1 seviyeleri, yakit durumu, lastik havalari, su seviyesi, ikaz, 1giklandirma
doldurmak B.4.2 . . g e e iyepar e s
sistemi, spreader, yangin sondiiriicii, genel hasar kontrolii gibi bilgileri kontrol
B is organizasyonu yapmak listesi formatina isler.
B.4.3 is makinesi ¢alisma formunu imzalar.
B.5.1 Operasyon sirasinda ortaya ¢ikan saha ve is makinesiyle ilgili aksakliklar1 amirine
B.5 Y:ap1:.an isler }éﬁcé(‘u?dz dst iletir.
%ﬁ;l;];r;:kgcn Hdirimde B.5.2 Amirin talebi halinde gerceklestirdigi ve/veya yiirlittiigii operasyonlar hakkinda

bilgi verir.
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Gérevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Ad1 Kod Adr Kod Aqgklama
Is makinesinin ¢alisma talimatini; makinenin motor, elektrik-elektronik-hidrolik,
C.1.1 mekanik, spreader, kabin, makine yiiriiytisii, boom, 1siklandirma, ikaz gibi aksam
Calisma talimatlarim ?/e s1stc?mle-r1f1e gore mcele.yerek degerl.end{rlr. ___
Ci1 incelemek C12 15 makinesinin ¢aligma talimatini; makinenin hazirlik, yer degistirme, operasyon,
o operasyon sonu gibi kullanim agamalarina gore inceleyerek degerlendirir.
C.1.3 Inceledigi sistemleri ve agamalar iligkilendirerek yorumlar.
ca21 Is makinesinin lastik, motor, arka aks rot kollar1, tekerlek, bijon somunlar1 gibi
- hareket ekipmanlarinin genel durumunu gézle kontrol eder.
C22 Boom lizerindeki kablo ve hidrolik hortum ray1, ECS de mast tahrik zinciri,
o kaydirma-yataklama pedi gibi aksamin durumunu kontrol eder.
c is makinesinin gtinliik N o C23 S-prc.ea.dc_erin pistonlari, kilit sistem.lclri, hortum baglantilar1, doniis motorlar1 ve ana
kontrollerini yapmak Calisma 6ncesi is makinesinin diglisinin, alt ve kaydirma pedlerinin deformasyonlarim kontrol eder.
(devamu var) c2 5:;‘2;’1: dis kontroliind C.2.4 Akii sartelinin agik veya kapali olma durumunu kontrol eder.
C.2.5 Sasedeki yipranma ve hasarlar1 kontrol eder.
C.2.6 {s makinesi iizerindeki uyar1 levhalarinin eksikligini ve islevselligini kontrol eder.
Cc.2.7 Kabin ¢ikis basamak merdivenlerinin yipranma ve hasarlarin: kontrol eder.
C.3.1 Kabin koltugunun ayarin1 yapar.
C.3.2 Kabin cam sileceklerinin ¢aligirligin ve fiskiye suyunu kontrol eder.
Kabin ic¢i fiziki kontrolleri
C.3 yapmak C33 Acil durma butonunun agik veya kapali olma durumunu kontrol eder.
(devami var)
C.34 Direksiyonun operatore yakinlik ve ylikseklik ayarim yapar.
C3s5 Goriis agisina gore aynalarin konumlarim degerlendirerek dogru ayarlarin
it yapilmasini saglar.
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C36 Joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollan gibi genel panel ve butonlann
c3 Kabin i¢i fiziki kontrolleri - deformasyonlarim kontrol eder.
- yapmak caq Gaz, fren ve ECS’de vitesi bosa birakma pedallarinin deformasyonlarini kontrol
- eder.
C.4.1 is makinesini talimatina uygun sekilde enerjilendirir.
Ca2 Is makinesini talimatina uygun gekilde 6n 1sitma 151310 sénmesini takiben, vitesin
o bosta olmasini saglayarak galisir konuma getirir.
C4.3 is makinesi aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.
C.4.4 s makinesi aktif halde iken ¢caligma ekranindaki uyarilara bakar.
Cc4.5 Is makinesinin ikaz lambalarinin ¢alisirligint pano 1giklar ile kontrol eder.
Is makinesinin glinliik -
C kontrollerini yapmak C.4.6 s makinesi yiirilytigiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.
(devamu var)
C4.7 Siirme, ¢ekme, mayna, vira olarak boom hareketlerini joystick’ ten test eder.
Ca4 Fonksiyonel kontrolleri
: yapmak C.4.8 Acil durma fonksiyon kontrollerini talimatina gére yapar.
Spreaderde; genel fonksiyonel kontroller ile 20’lik ve 40°lik agma-kapama
C.4.9 .
fonksiyonlarim test eder.
C.4.10 Spreaderde, kilit pozisyon lambalarmin ve kilitlerin calisirhiginin sistem
o kontrollerini yapar.
C.4.11 Spreaderde, doniis, terazi kaydirma ve sonlandirma hareketlerini dener.
C.4.12 s makinesi ¢alisir halde iken yag ve su sizdirma kontrollerini yapar.
C.4.13 Yaptig1 kontrollere gore bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaclarini tespit eder.
C4.14 Tespit ettigi bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaglarini amirine bildirir.
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C.5.1 is makinesini park ettikten sonra, CRS’de boom’u, ECS’de asansorii minimum
s limitine indirir.
Caligma sonrast kontrolleri s
Cs C.5.2 Arka tekerlerin diiz konumda olmasini kontrol eder.
yapmak
C.5.3 Park freninin basili oldugunu kontrol eder.
C.6.1 Makinenin far, stop lambasi ve aynalarinin temizligini yapar.
is makinesinin goriis aksami Kabin i¢i yiizeylerdeki dokiintii ve tozlar1 verilen temizleme malzemeleri ve su
C.6 L PO C.6.2 Y
ve kabin temizligini yapmak kullanarak giderir.
C.63 Kabin camlarinda goriintiiyii engelleyen yag, toz, camur gibi kirleri uygun/verilen
. o kimyasal maddeler ve su ile temizler.
c Is makinesinin giinliik -
kontrollerini yapmak C.7.1 Is makinesinin ¢caligma ekranindaki ariza uyarilarim degerlendirir.
C.7 Ariza bildiriminde bulunmak C.7.2 Arizanin niteligine gore durdurma gerekip gerekmedigini degerlendirir.
Operasyon esnasinda olugan arizalari, arizamn olugma kogullar1 ve durumunu
C.7.3 - . . s
amirine ve teknik servise bildirir.
cs1 Arizanin olusumuna iligkin; hangi hareket sirasinda oldugu, zamanlamasi, hangi
- zamanlarda sinyal verdigi gibi konularda genel bilgilendirme yapar.
C82 Arizanmn uyarilari ve ilgili sistemler hakkinda bilgi vererek lokalize edilmesine

Ariza tespitine yardimci

c8 olmak

yardimci olur.

C.8.3 Arizamin giderilip giderilmedigini takip eder.

C.84 Giderilen anizalarn takibinde ilgili servise yardimci olur.
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D.1.1 Calisan makinenin sogutma suyu sicakliginin uygun sicaklik aralifina gelmesini
kontrol eder/bekler.
Calisan makinenin hidrolik yag basinci sicaklifinin uygun sicakliga gelmesini
D.1.2 .
kontrol eder/bekler.
. L. Makine devrini yiikselterek boom limit-switch/sonlandirici ve sensorlerinin
Is makinesini gii¢ konumunda | D.1.3 =
DA " hal b X caligirligim kontrol eder.
. 11 mi n < 0 n Fy)
galisir lale getme Devri yiikselmis makinede spreader doniis sonlandirict switch ve sensorlerinin
D.1.4 N
caligirligim kontrol eder.
D.1.5 Spreader 40’k agma, 20°1ik kapama ve yavaslatma sensorlerini kontrol eder.
I makinesini D.1.6 is makinesini yiirityiise gegirerck fren sistemini kontrol eder.
D konumlandirmak
d .
(devamu var) . D.2.1 | Is makinesi kabinindeki otomasyon ekranim faal hale getirir.
D2 Ot&?masyon sistemini faal hale
’ getirmek Talimata uygun komutlarla ig makinesinin harekete hazir oldugunu bilgi islem ya
D.2.2 1ot e PO
da ilgili birime bildirir.
D.3.1 Yiirtiyli yolunun ve sahanin harekete uygunlugunu kontrol eder.
D.3.2 Direksiyonu sol eliyle topuzundan tutar.
D.3.3 Boom’u talimatina uygun sekilde park konumundan yiirilyiis konumuna getirir.
D.3 Makineyi yiiriitmek
D.3.4 Spreader’i yliriiyiis pozisyonuna getirir.
D.3.5 Kamera sisteminden, aynalardan veya gozle hareket sahasm kontrol eder.
D.3.6 Vitesin, motor devrine gore yiikselmesini veya algalmasini kontrol eder.
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. D.4.1 is makinesini yiiriitiirken trafik levhalarina gore hareket ettirir.
b4 ikaz ve uyars levhalarm $ ini yiiriitiirken trafik uyari levhalarina gore hareke
: izlemek DAL Sahada uyar levhalara uygun hareket etmeyen kisileri uyarmr veya uyarimasini
o saglar. .
D.5.1 Konteyner istifine spreader paralel olacak sekilde makineyi konumlandirir.
D.5 ¥$ }‘nakln(‘-:sml konteyner Goz karari ile makineyi ve konteynerlerin ebatlaria gore, 20-40’11k olarak
istifine hizalamak D.5.2 P
spreaderi hizalar.
D.5.3 Boom agarak ve kaldirarak spreaderi konteyner iizerinde istif konumuna ve istif
o seviyesine getirir.
D Is makinesini D.6.1 Spreaderi 20°1ik pozisyonda iken boom ile paralel hale getirir.
konumlandirmak
(devamu var) D.6.2 Yiiriir halde hidrolik hortumlarinin boom’a degip degmedigini kontrol eder.
1 kinesini
§ maxinesin dllls sahaya D.6.3 Dortlii flagorlerini ve ikaz lambalarin yakar.
D.6 transfer etmek
D.6.4 Giivenlige veya eskorta hazir oldugu mesajin telsizle ya da kornayla verir.
D.6.5 Arkadaki eskort aracinmin nezaretinde, ondeki ring araci takip eder.
b7 Caligirken uygun konumda D.7.1 is makinesini park pozisyonuna getirerek bekleme yapar.
- bekleme yapmak .
D.7.2 Yiiklii halde bekleme yapmamaya dikkat eder.

n . .
Limandan limana, antrepodan antrepoya veya sahadan sahaya transferlerde uygulanir.
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D.8.1 Operasyon sonunda is makinesini belirlenen park yerine gotiirlir/ytiriitiir.

D.8.2 Is makinesini talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.

D.8.3 Is makinesinin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gore durdurur.
D iiﬁﬁgiziﬁinak D8 Is makinesini park etmek D.84 Boom yatirma islemini talimatlarina uygun sekilde yapar.

D.8.5 Lastikleri talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.

D.8.6 Vitesi bosa alarak is makinesinin rolanti devrine diismesini bekler.

D.8.7 Park frenini geker, camlar1 kapatir, direksiyonu kaldirir ve koltugu geri geker.
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E.1.1 Spreaderi konteynerin tizerine twist-lock yuvalarina denk gelecek sekilde oturtur.
E12 Boomun altinda ve kabindeki uyar1 panosundaki 1s1kl1 “’kilitlemeye hazi™ sinyalini
- alir.
E.1 Spr_eaden konteynere E.1.3 Kilitleme butonu ile spreaderi konteynere kilitler/sabitler.
sabitlemek
E.1.4 Tsikli gostergeden talimatlarina uygun gekilde kilit pozisyonlarmi kontrol eder.
E.LS Spreaderin agirhigim: konteyner lizerinden keserek ve sar1 ikazin sénmesini takip
. ... . ederek sabitlemeyi tamamlar.
Is makinesi ile
E yuki/konteyneri E.2.1 Spreaderin arka kilit ayaklarim gorecek kadar yiikii kaldirir.
elleglemek
(devam var) E.2 Yiikivkonteyneri dengelemek E.2.2 Yiikiin sag ya da sola dogru dengesizlik durumunda spreaderi ters yonde kaydirir.
E2.3 Konteyner tabannin yere paralelligini, koselerinin yere egit uzaklikta olmasimt
- saglar.
E.3.1 Isikli ikaz sisteminde, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu kontrol
o eder.
E3.2 Kontrollii hareket ederek konteyneri bulundugu yerden yavascga ayirarak agirlik ve
- denge kontrolii yapar.
Yiikii/konteyneri istiften
E.3 cikarmak E.3.3 Kontrol ve dengeleme sonugclarina gore kaldirma islemini gerceklestirir.
E.34 Yiikii talimatlarda belirtilen giivenli yiikseklikte kaldirir.
E3.5 Kaldirma esnasinda tespit ettigi ylikleme agirlik sinirim gegmis, overload

konteynerleri amire/puantore bildirir.
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E4.1 Aldig: yiikle birlikte arka ve yan sahalar1 kontrol edip geri manevra yaparak istiften
o cikar.
E4.2 Makineyi bosa alip boom’u ¢ekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine getirir.
E.4 Yiikleme manevrasi1 yapmak E.4.3 Asansdr mastint makineye dogru yatirir (ECS igin).
E4.4 is makinesini boga alarak trakay1 gekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine getirir
o (ECS i¢in).
E.4.5 Saha kontroliinii siirdiirerek nakliye aracina yaklagir.
Is makinesi ile E5.1 Konteyner/yiikiin indirilecegi, is emrinde tammlanmis araci anons sistemi/kornayla
yiikii/konteyneri ES Aktarma/nakliye araglarini - caginr.
E elleglemek ’ yonlendirmek E52 |Ika istemini kullanarak yiike/k 5 hiza al sagl
(devarm var) X z-anons sistemini anarak yiike/konteynere gore, aracin hiza almasim saglar.
E.6.1 Aragtaki konteyner kilitlerinin olup olmadigim kontrol eder.
E.6.2 Yiikii/konteyneri arag lizerindeki kilitlere oturacak sekilde indirir.
E.6.3 Oturdu ikaz: il eaderin kilitlerini A
Yiikii/konteyneri araca urdu ikazi ile spreaderin kilitlerini agar
E.6 koymak
E.6.4 Spreaderi konteynerden ayirarak giivenli mesafeye kaldirir.
E.6.5 Korna ikazi ile araci uyararak aracim ¢ikisina izin verir.
E.6.6 is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kayd: sisteme girer.
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Istife hizaladig: yiikii/konteyneri yavas ve kontrollii sekilde hedeflenen yere
E.7.1 . R . o e
talimatlara uygun ve diizgiin sekilde indirir.
E7.2 Spreaderin aguligim konteyner iizerine vererek “’kilit agmaya hazur” (sar1) ikazim
o kabin ve boom iizerindeki 151kl1 gostergeden alir.
E7 Yiiki istife koymak E73 SPreader klllﬂe‘rl:m, k111,t .agma bugo?u ile acarak kabin ve boom iizerindeki 151kl
gostergeden “kilit acik™ ikazint gbriir.
E.7.4 Vira hareketine gecerek gostergeden sari ikazin sondiigiinit goriir.
E.7.5 is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kaydi sisteme girer.
is makinesi ile istif arasindan alinarak elleclenmesi gereken konteynerlerde iistteki yiik veya
$ €S E.8.1 & Y
E yiikiivkonteyneri - konteynerleri istiften alarak tamimlanmis yeni adres veya yan istife koyar.
elle¢lemek sisiklisi
E.8 Yer ve adres degisikligi E.8.2 Ellecleme hedefi olan yiik/konteyneri araca veya hedef istife alir.
(devam var) yapmak y o4
E.8.3 Yapilan yer ve adres degisikligini sistem varsa kaydeder, yoksa puantbre veya ilgili
o birime bildirir.
E.9.1 Konteynerlerin kapilarinin ayn: hizada ve yonde olmasina dikkat ederek dolu ise
- CRS, bos ise ECS kullanarak konteynerleri bitisik nizam CFS alanina serer.
£o CFS’ de konteyner sermek E.9.2 aldirirken kapag: kapanmamis konteynerleri CFS memuruna bildirir.
N veya kaldirmak - S
E.9.3 Kapagi kapali konteynerleri vira yaparak araca/istife alir.
E94 s emrinde hareketin tamamlanmasina dair kaydi sisteme girer.
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E.10.1 Serdiimenin goriis mesafesinde olmasim saglar.
E.10.2 Serdiimenle iletigim kuracag) araclar faal hale getirir.
E.10.3 Serdiimenin gerektiginde gozle iletisim kuracak pozisyonda durmasini saglar.
. . . L. E.10.4 Serdiimenin verdigi komut ve igaretlere gore hareket eder.
E.10 Serdiimen yonlendirmelerini
: takip etmek E.10.5 | Serdiimenle olan iletisimsizlik durumunda operasyonu durdurarak iletisim/mesaj
. T tekrari ister.
E Is makinesi ile
yiikiivkonteyneri E.10.6 Acil durumlara iliskin olarak diger gorevlilerin ikazlarina uyar.
elle¢lemek
E.10.7 Aldig: isaret ve uyarilara gore operasyonu durdurur.
Operasyonun durdurulmasina neden olan uyar1 gerekcesi hakkinda ikaz veren
E.10.8 . . o
gorevliden/kaynaktan bilgi alir.
Ei11 Kabinden gozle, yiik/konteynerin konacag: yerde konteyner giivenligini tehdit
o edecek maddelerin olup olmadigmi kontrol eder.
Konteynerin veya yiikiin E11.2 Kabinden gbzle, ellecledigi yiik/konteynerlerde sizint1, akint1, deformasyon ve
E.11 inecegi yeri kontrol etmek S ¢esitli hasarlar olup olmadigim kontrol eder.
E113 Elleclenen yerde ve konteynerlerde, kabinden gordiigii hasarlar puantore/ilgili

birime bildirir.
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Faa Teknolojik gelismelere ve performans degerlendirmelerine gdre kendi egitim
Kendi egitim ihtiyaglarim ha ihtiyag¢larim belirler.
F.1 .
tespit etmek . e e s JO o .
F.1.2 Belirledigi egitim ihtiyaclarim ilgililere iletir.
Fail Isletmenin /ilgili birimin organizasyonuna goére diizenlenen egitimlerde hazir
- bulunur.
F.2.2 Egitimlerde kazandig bilgi ve becerileri isbas1 egitimlerine yansitir.
F.2 Tecriibesini aktarmak Yeni ise baslayan veya yetigtirme egitimi alan elemanlarin /operatorlerin, i
F.2.3 makinesinin kullanimi, kontrolii, giivenli ¢aligma konularinda gostererek,
denettirerek, uygulatarak, is icinde bilgi ve beceri kazanmasini saglar.
F.2.4 is makinesi ve ylik ellegleme hareketlerinin veriminin ve giivenliginin artirilmasina
. . - yonelik belirledigi 6nerilerini yazili, s6zlii veya sistem tizerinden ilgililere iletir.
Mesleki gelisim P — - ———— - - -
. Liman operasyonlarimin hedef ve performans kriterlerinin belirlenmesinde, talep
F uygulamalarina istirak F.3.1 . . .
etmek edilirse kendi Onerilerini sunar.
Performans degerlendirmesine i . o . " . 5 .
F.3 i;ir;IE etmek £ L F.3.2 Isletmenin prosediirlerine gore kendi performansim degerlendirir.
F33 Performans degerlendirme toplantilarina/gdriismelerine katilarak kisisel yorum ve
- goriislerini iletir.
Fdl Mesleki yasamiyla ilgili diploma, sertifika, katildig1 projeler, referans ve tavsiyeler
o ile ilgili belge ve dokiimanlarim dosyalayarak muhafaza eder.
FA42 Goérev tanimi, kigisel 6zellikleri ve performans degerlendirme sonuglarma gore
Kigisel kariyer planlamasini o kendisinin performans ve kariyer hedeflerini belirler.
F.4 — - - p - PR
yapmak F.43 Kigisel kariyer hedeflerine gore kariyer yollarimn olusturulmasinda ilgi birimden
. de destek alarak kariyer yollarimi olusturur.
F.a.4 Mesleki yasam Oykiisiine, mesleki belgelerine ve hedeflerine gore mesleki
o Ozgecmisini hazirlar.
. . F5.1 Meslegi ile ilgili teknolojik gelismeleri ve yaynlari; internet, dokiimanlar,
Mesleki teknolojik - kataloglar gibi cesitli kaynaklardan izler.
F.5 gelismeleri, yenilikleri ve Yaoil T — lo5i ile ileili T T 2ibi etkinkikl istirak
yaymlar takip etmek F52 apilan organizasyona gore meslegi ile ilgili fuar, sergi gibi etkinliklere istira

eder.
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3.2. Kullanilan Arag, Gerec ve Ekipman

Arag terminali

Bilgisayar

Tletisim araglar (telefon, telsiz, vb.)

Kamera sistemi ]

Kisisel koruyucu donamm (reflektorlii is elbisesi, baret, yagmurluk, ¢elik burunlu bot,
gozlilk, maske, kulaklik, eldiven gibi donanim)

Liman yazilim sistemleri

Megafon

Reach Stacker (CRS ve ECS) donanim ve kumanda sistemleri
Temizlik malzemeleri

Yangin sondiirme cihazi

AEER ol

© %N o

—
=

W
[

. Bilgi ve Beceriler

CRS ve ECS is makineleri aksam ve ekipmani bilgisi
CRS ve ECS’yi etkili ve fonksiyonel kullanma becerisi
Ekiple calisma becerisi ‘
El-ayak-gdz koordinasyonu yetenegi
Ellegleme hareketleri bilgisi (tahmil, tahliye, istifleme, aktarma, nakil gibi)
Etkili iletigim becerisi
flkyardim bilgi ve becerisi
Ince motor (kiiciik kas) koordinasyon yetenegi
ISG Bilgisi

. Kalin motor (biiyiik kas) koordinasyon yetenegi

. Liman uyart levhalari ve giivenlik isaretleri bilgisi

R B A ol ol

—_—
o= O

. Meslegin gerektirdigi seviyede limancilikla ilgili ulusal ve uluslararas1 mevzuat ve
kurallar bilgisi v

13. Meslegin gerektirdigi seviyede ulusal ve uluslararasi temel limancilik terminolojisi bilgisi

14. Mesleki diizeyde elektrik, elektronik bilgisi

15. Mesleki diizeyde mekanik, hidrolik bilgisi

16. Mesleki terimler seviyesinde yabanci dil (Ingilizce) bilgisi

17. Problem ¢6zme becerisi

18. Saha, yiik ve tehlikeli yiikler bilgisi (6zellikle konteyner ve genel kargo olarak)

19. Serdiimen isaretlerini okuyabilme bilgi ve becerisi

20. Sekil-uzay algis: yetenegi

21. Yiizme becerisi
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3.4, Tutum ve Davranislar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak
Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak
Arag, gere¢ ve ekipmanlarin kullanimina 6zen gostermek
Calisma zamanimi i emrine uygun gekilde etkili ve verimli kullanmak
Cevre, kalite ve iSG mevzuatinda yer alan diizenlemeleri benimsemek
Cevreyi korumaya karst duyarlt olmak
Deneyimlerini ig arkadaslarina aktarmak
Isletme kaynaklarmm kullanim1 ve geri kazanim konusunda duyarl olmak
Isyeri caligma prensiplerine uymak

. Isyeri hiyerarsi iligkisine uygun hareket etmek

. Isyeri prosediir ve talimatlarina uygun davranmak

. Kendisinin ve diger kisilerin giivenligini gozetmek

. Mesleki geligim i¢in aragtirmaya istekli olmak

. Risk faktorleri konusunda duyarli olmak

. Sorumluluklarini bilmek ve yerine getirmek

. Tehlike durumlarinda ilgilileri bilgilendirmek

. Temizlik, diizen ve igyeri tertibine 6zen gostermek

. Vardiya degisimlerinde etkili, agik ve dogru sekilde bilgi paylagsmak

. Yeniliklere acik olmak ve degigen kogullara uyum saglamak

AR

—
—_—

el e el e il el
N=R-CHEN B e Y

4. OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIRME

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) meslek standardim esas alan
ulusal yeterliliklere gore belgelendirme amaciyla yapilacak 6lgme ve degerlendirme, gerekli
sartlarin saglandigy olgme ve degerlendirme merkezlerinde yazili ve/veya sozlii teorik ve
uygulamali olarak gerceklestirilecekiir.

Oleme ve degerlendirme yontemi ile uygulama esaslari bu meslek standardma gore
hazirlanacak ulusal  yeterliliklerde detaylandirilir. Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iliskin iglemler 30/12/2008 tarihli ve 27096 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik, Smav ve Belgelendirme Yénetmeligi cergevesinde yiiriitiiliir.
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